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Materia: Automatica y sistemas robotizados
Maodulo: Formacion optativa de intensificacion tecnoldgica
Caracter: Optativa Curso: 4 Duracién: Semestral
Créditos ECTS: 6,00 Horas presenciales: 60,00 Horas estimadas de trabajo autonomo: 90,00
Idiomas en que se imparte la asignatura: Espafiol

Idiomas del material de lectura o audiovisual: Inglés, Espafiol

DEPARTAMENTOS RESPONSABLES DE LA DOCENCIA

INGENIERIA ELECTRICA R109
Direccion: C/ Luis de Ulloa, 20 Caodigo postal: 26004
Localidad: Logrofio Provincia: La Rioja

Teléfono: 941299477 Fax: 941299478 Correo electrénico:

PROFESORADO PREVISTO

Profesor: Rico Azagra, Javier
Teléfono: 941299479 Correo electrénico:  javier.rico@unirioja.es
Despacho: 106 Edificio: EDIFICIO DEPARTAMENTAL Tutorias: Consultar

DESCRIPCION DE LOS CONTENIDOS

- Técnicas de robotizacién aplicadas
- Integraciéon de manipuladores industriales en los sistemas de produccion

REQUISITOS PREVIOS DE CONOCIMIENTOS Y COMPETENCIAS PARA PODER CURSAR CON EXITO LA ASIGNATURA

Recomendados para poder superar la asignatura.

- Conocimientos de materias de Formacién Basica: Matematicas; Fisica; Informatica.

- Conocimientos de materia Fundamentos de Ingenieria Mecanica.

- Conocimientos de materia Fundamentos de Ingenieria Eléctrica, Electronica y Automatica.
- Conocimientos de materia Automatica y Control.

- Conocimientos de materias: Electronica; Electrotecnia.

CONTEXTO
COMPETENCIAS

Competencias generales

- 03. Conocimiento en materias basicas y tecnoldgicas, que les capacite para el aprendizaje de nuevos métodos y teorias, y
les dote de versatilidad para adaptarse a nuevas situaciones.

- G1. Capacidad de analisis y sintesis

- G2. Capacidad de aplicar los conocimientos a la practica

- G8. Capacidad de aprendizaje

- G9. Habilidades de gestion de la informacién (habilidad para buscar y analizar informacién procedente de fuentes diversas)
- G10. Capacidad critica y autocritica

- G11. Capacidad de adaptacion a nuevas situaciones

- G12. Capacidad para generar nuevas ideas

- G13. Resolucién de problemas

- G15. Trabajo en equipo

- G19. Habilidad para trabajar de forma auténoma

Competencias especificas
- F8: Capacidad para utilizar sistemas robotizados

RESULTADOS DEL APRENDIZAJE
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El alumno:
» Sera capaz de aplicar y analizar sistemas robotizados
* Adquirira habilidades para el manejo de herramientas para la simulacion de sistemas robotizados y de produccion

TEMARIO

Tema 1: Introduccion a la robotica movil

Tema 2: Caracteristicas cinematicas y modelado de robots moéviels
Tema 3: Control de robots moviles

Tema 4: Generacion de trayectorias para robots moviles

BIBLIOGRAFIA
Basica Robotica, Manipuladores y Robots Moviles.
Basica Autonomous robots : modeling, path planning, and control / Farbod Fahimi-- New York : Springer, cop.

2010 Absys Biba
Basica Introduction to Autonomous Mobile Robots

Recursos en Internet

METODOLOGIA

Modalidades organizativas

Clases tedricas

Seminarios y talleres

Clases practicas

Tutorias

Estudio y trabajo en grupo

Estudio y trabajo auténomo individual

Métodos de ensefanza

Método expositivo - Leccidon magistral
Estudio de casos

Resolucién de ejercicios y problemas
Aprendizaje cooperativo

ORGANIZACION

 Actividades presenciales | Tamaiodegrupo | Horas |
- Clases tedricas Grande 32,00
- Clases practicas en aula Informatica 14,00
- Clases practicas de Laboratorio Laboratorio 14,00
Total de horas presenciales 60,00

[ Trabajo autoromo delestudiante | Horas |
- Estudio individual 30,00
- Resolucion de problemas y casos practicos 30,00
- Realizacion de trabajos relativos a los proyectos de grupo 26,00
- Discusion y analisis de resultados de los proyectos y practicas. 2,00
- Exposiciones del trabajo individual realizado. 2,00
Total de horas de trabajo auténomo 90,00

Total de horas 150,00

EVALUACION

Sistemas de evaluacion Recuperable

Trabajos y proyectos 30%
Pruebas escritas 40%
Informes y memorias de practicas 30%
Total 100%
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Comentarios

Para los estudiantes a tiempo parcial (reconocidos como tales por la Universidad), las actividades de evaluacion no
recuperable podran ser sustituidas por otras, a especificar en cada caso. Esta posibilidad se habilitara siempre y cuando la
causa que le impida la realizacién de la actividad de evaluacion programada sea la que ha llevado al reconocimiento de la
dedicacién a tiempo parcial.

Con el objetivo de planificar para el estudiante a tiempo parcial las actividades sustitutivas, éste debera entregar al profesor
responsable de la asignatura un documento acreditativo que justifique su dedicacion parcial fuera de la universidad junto con
su dedicacion horaria.

Criterios criticos para superar la asignatura
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