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DESCRIPCION DE LOS CONTENIDOS

® Analisis y Sintesis de mecanismos.

® (Cinematica y dinamicas de mecanismos.
® Pares superiores: Levas y Engranajes.

® Maquinas ciclicas. Volantes y reguladores.

Tutorias: Consultar

Tutorias: Consultar

Tutorias: Consultar

REQUISITOS PREVIOS DE CONOCIMIENTOS Y COMPETENCIAS PARA PODER CURSAR CON EXITO LA ASIGNATURA

Recomendados para poder superar la asignatura.
Conocimientos de Fisica, Expresion Grafica, Matematicas e Informatica.

CONTEXTO

Antecedentes: El alumno debe tener perfectamente asimilados conceptos de mecanica basica relativos a cinematica y
dinamica del solido rigido. Asi mismo debera manejar con habilidad vectores en sus expresiones graficas y algebraicas.

Asignaturas antecedentes: Mecanica y Matemaricas.

Asignaturas consecuentes: Los conocimientos adquiridos los aplicara y ampliara en las siguientes asignaturas del Grado:

Resistencia de Materiales.
Control y programacién de robots.
Automatizacién industrial.
Instrumentacié indutrial.

Sistemas robotizados.

COMPETENCIAS
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Competencias generales

- G1. Capacidad de anaélisis y sintesis

- G2. Capacidad de aplicar los conocimientos a la practica

- G3. Planificacion y gestion del tiempo

- G6. Habilidades informaticas basicas

- G7. Habilidades de busqueda.

- G8. Capacidad de aprendizaje

- G9. Habilidades de gestion de la informacién (habilidad para buscar y analizar informacién procedente de fuentes diversas).
- G10. Capacidad critica y autocritica.

- G11. Capacidad de adaptacion a nuevas situaciones

- G13. Resolucién de problemas

- G15. Trabajo en equipo

- G19. Habilidad par trabajar de forma auténoma

- G22. Interés por la calidad.

- O3 .Conocimiento en materias basicas y tecnoldgicas, que les capacite para el aprendizaje de nuevos métodos y teorias, y
les dote de versatilidad para adaptarse a nuevas situaciones.

Competencias especificas
- C7. Conocimiento de los principios de teoria de maquinas y mecanismos.

RESULTADOS DEL APRENDIZAJE

El alumno:

» Conocera los métodos de analisis y sintesis de mecanismos.

» Conocera los métodos de analisis dinamico de maquinas como solidos rigidos.

» Sera capaz de representar correctamente los cuerpos que componen una maquina o mecanismo y las coacciones que
aparecen en sus uniones.

» Sera capaz de obtener la resolucion cinematica y dindmica de mecanismos y maquinas por diferentes métodos: energéticos y
newtonianos, comparando sus resultados.

« Sera capaz de usar programas de simulacién numérica aptos para la sintesis y el analisis de mecanismos y maquinas.

TEMARIO

CAPITULO I.- INTRODUCCION.

1.- Introduccién al estudio de las cadenas cinematicas.

CAPITULO II.- POSICION Y DESPLAZAMIENTO.

2.- Determinacién de la posicién de eslabon y cadena cinematica.

3.- Mecanismos de eslabones articulados.

4.- Mecanismos de movimientos y caracteristicas especiales.

CAPITULO lIl.- CINEMATICA DE LOS MECANISMOS PLANOS.

5.- Velocidad del movimiento plano.

6.- Analisis grafico de velocidades en mecanismos (1).

7.- Analisis grafico de velocidades en mecanismos (2).

8.- Métodos analiticos para analisis de velocidades en mecanismos planos (1).
9.- Métodos analiticos para analisis de velocidades en mecanismos planos (2).
10.- Aceleracién del movimiento plano.

11.- Analisis grafico de aceleraciones en mecanismos(1).

12.- Analisis grafico de aceleraciones en mecanismos(2).

13.-Métodos analiticos para analisis de aceleraciones en mecanismos planos (1).
14.- Métodos analiticos para analisis de aceleraciones en mecanismos planos (2).
15.- Métodos algebraicos en el analisis cinematica de mecanismos planos.
CAPITULO IV.-PARES SUPERIORES EN MAQUINAS: LEVAS Y ENGRANAJES.
16.- Disefio de levas (1).

17.- Disefio de levas (2).

18.- Engranajes. Superficies primitivas y superficies de los dientes (1).

19.- Estudio del engrane de los engranajes paralelos y concurrentes. Continuidad del engrane
20.- Estudio del engrane de los engranajes paralelos y concurrentes. Interferencias Deslizamiento.
21.- Correcciones del diente.

CAPITULO V.- ANALISIS DE FUERZAS EN MECANISMOS.

22.- Fuerzas Estaticas (1).

23.- Fuerzas dinamicas (1).

24 - Analisis numérico de fuerzas en maquinas.

CAPITULO VI- ELEMENTOS EN MAQUINA CICLICAS.
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25.- Volantes.

26.- Reguladores.

PRACTICAS:

Problemas tedrico practicos sobre los contenidos de la asignatura.

Desarrollo de trabajo especifico por cada alumno de un mecanismo concreto.

BIBLIOGRAFIA
Basica 1.-"Teoria de maquinas y mecanismos", JOSEPH EDWARD SHIGLEY.
Basica 2.- "Cinematica y Dinamica de Maquinas", ADELARDO DE LAMADRID Y ANTONIO CORRAL.
Basica 3.- "Mecanica de Maquinas", HAM - CRANE - ROGERS DEL CASTILLO.
Basica 4.- "Mecanismos y Dinamica de Maquinaria", HAMILTON H. MABIE & FRED W. OCVIRK.
Basica 5.- ¢ Diseflo de Mecanimos. ERDMAN & SANDOR.
Basica 6.- Coleccion de Problemas de Cinematica y Dinamica José Antonio Alba Irurzun

Recursos en Internet

Documentos incorporados al aula virtual para seguir la asignatura.
https://unirioja.blackboard.com

METODOLOGIA

Modalidades organizativas

Clases teodricas

Seminarios y talleres

Clases practicas

Tutorias

Estudio y trabajo en grupo

Estudio y trabajo auténomo individual

Métodos de enseianza

Método expositivo - Leccidon magistral
Estudio de casos

Resolucién de ejercicios y problemas
Aprendizaje cooperativo

ORGANIZACION

| Actividades presenciales | Tamaiiodegrupo [ Horas
Clases practicas de informatica Informatica 10,00
Clases practicas de aula Reducido 10,00
Clases practicas de laboratorio Laboratorio 10,00
Clases tedricas y pruebas presenciales de evaluacion Grande 30,00
Total de horas presenciales 60,00

[ Trabajo auténomo del estudiante | Horas |
Preparacion de las practicas y elaboracion de cuaderno de practicas 10,00
Estudio auténomo individual o en grupo 30,00
Preparacion en grupo de trabajos, presentaciones (orales, debates, ...), actividades en biblioteca o similar 20,00
Resolucién individual de ejercicios, cuestiones u otros trabajos, actividades en biblioteca o similares 30,00
Total de horas de trabajo auténomo 90,00

Total de horas 150,00

EVALUACION

Sistemas de evaluacion Recuperable

Informes y memorias de practicas 20%
Pruebas escritas 60%

Trabajos y proyectos 20%
Total 100%
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Comentarios

La informacion detallada del desarrollo de las actividades de la asignatura se refleja en el cronograma de la misma (disponible
en el campus virtual https://unirioja.blackboard.com)

Criterios criticos para superar la asignatura

Para aprobar la asignatura debe estar aprobado el 50% del examen final.

Una vez aprobado el examen final, se ponderan las puntuaciones obtenidas segun las proporciones establecidas.

En el caso de no aprobar el examen final, se aplica un parametro corrector de 0,5 al resto de apartados de la valoracion final.

11/02/16 12:37:23 - G 2015-16 - 805G - 493 Pag. 4 de 4.



