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Materia: Automatica y sistemas robotizados
Maodulo: Formacion optativa de intensificacion tecnologica
Modalidad de ensefnanza de la titulacion:  Presencial Caracter:  Optativa
Curso: 4 Créditos ECTS: 6,00 Duraciéon: Semestral
Horas presenciales: 60,00 Horas estimadas de trabajo auténomo: 90,00
Idiomas en que se imparte la asignatura: Espariol

Idiomas del material de lectura o audiovisual: Inglés, Espafiol

DEPARTAMENTOS RESPONSABLES DE LA DOCENCIA

INGENIERIA ELECTRICA R109
Direccion: C/ San José de Calasanz, 31 Codigo postal: 26004
Localidad: Logrofo Provincia: La Rioja

Teléfono: 941299477 Fax: 941299478 Correo electronico: dpto.die@unirioja.es

PROFESORADO PREVISTO

Profesor: Rico Azagra, Javier
Teléfono: 941299479 Correo electrénico:  javier.rico@unirioja.es
Despacho: 106 Edificio: EDIFICIO DEPARTAMENTAL Tutorias: Consultar

DESCRIPCION DE LOS CONTENIDOS

- Técnicas de robotizacién aplicadas
- Integracién de manipuladores industriales en los sistemas de produccion

REQUISITOS PREVIOS DE CONOCIMIENTOS Y COMPETENCIAS PARA PODER CURSAR CON EXITO LA ASIGNATURA

Recomendados para poder superar la asignatura.

- Conocimientos de materias de Formacién Basica: Matematicas; Fisica; Informatica.

- Conocimientos de materia Fundamentos de Ingenieria Mecanica.

- Conocimientos de materia Fundamentos de Ingenieria Eléctrica, Electronica y Automatica.
- Conocimientos de materia Automatica y Control.

- Conocimientos de materias: Electronica; Electrotecnia.

CONTEXTO

Las asignaturas que preceden a Sistemas Robotizados y presentan competencias y contenidos relacionados con la misma son:
® |nstrumentacion Electronica: sensores, acondicionadores de sefal, conversion analégico-digital y adquisicién de datos.
Electrénica analdgica: dispositivos electrénicos, amplificacion de sefiales, filtrado.
Electrénica digital y microprocesadores: puertos, interrupciones, contadores, periféricos.
Informatica industrial y comunicaciones:
Control y programacion de robots: Modelo cinematico directo, e inverso. Sistemas de representacion de la posicion y
orientacion.
Control y Automatizacion: Modelado de sistemas dinamicos, respuesta transitoria, dominio frecuencial.
® Ingenieria de control: Identificacion experimental, disefio e implementacién de controladores en tiempo continuo y
discreto.
Del mismo modo la asignatura Sistemas Robotizados presenta relacion con los siguientes contenidos de las asignaturas
comprendidas en su itinerario:
® Instrumentacion industrial: sensores de posicién/velocidad/aceleracion (Tema 1).
® Sistemas de percepcion y vision artificial: sistemas de percepcion (Temas 1-3).
® Tecnologia electrénica y control: control de motores de continua (Tema 2).

COMPETENCIAS
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Competencias generales

- 03. Conocimiento en materias basicas y tecnoldgicas, que les capacite para el aprendizaje de nuevos métodos y teorias, y
les dote de versatilidad para adaptarse a nuevas situaciones.
- G1. Capacidad de andlisis y sintesis

- G2. Capacidad de aplicar los conocimientos a la practica

- G4. Comunicacion oral y escrita de la propia lengua.

- G8. Capacidad de aprendizaje

- G11. Capacidad de adaptacion a nuevas situaciones

- G12. Capacidad para generar nuevas ideas

- G13. Resolucién de problemas

- G15. Trabajo en equipo

- G20. Disefo y gestion de proyectos

Competencias especificas
- F8: Capacidad para utilizar sistemas robotizados

RESULTADOS DEL APRENDIZAJE

El alumno:
» Sera capaz de aplicar y analizar sistemas robotizados
» Adquirira habilidades para el manejo de herramientas para la simulacion de sistemas robotizados y de produccién

TEMARIO

Temario de Aula

Tema 1: Introduccion a la robética movil

Tema 2: Caracteristicas cinematicas y modelado de robots moéviles
Tema 3: Generacion de trayectorias para robots méviles

Tema 4: Control de robots méviles

Tema 5: Sistemas de navegacion y localizacion

Temario de Laboratorio

- Practicas dirigidas al conocimiento de la plataforma Hardware empleada en practicas.

- Practicas dirigidas al manejo de Hardware con Matlab Simulink. .

- Practicas dirigidas a la generacién de trayectorias.

- Practicas dirigidas a la implementacion de sistemas de control para robots mdviles.

- Practicas dirigidas a la simulacion e implementacion de sistemas de navegacion y localizacion.

BIBLIOGRAFIA

Basica Robotica, Manipuladores y Robots Moviles.
Basica Roboatics, Vision and Control. Fundamental Algorithms in MATLAB®
. . Autonomous robots : modeling, path planning, and control / Farbod Fahimi-- New York : Springer, cop.
Basica .
2010 Absys Biba
Basica Introduction to Autonomous Mobile Robots
Basica Robotics, Vision and Control. Fundamental Algorithms in MATLAB®

Recursos en Internet

Existen adicionalmente apuntes y materiales de consulta disponibles en la plataforma Campus Virtual de la UR, dentro del
sitio correspondiente de la asignatura.
https://unirioja.blackboard.com

METODOLOGIA

Modalidades organizativas

Clases teodricas

Seminarios y talleres

Clases practicas

Tutorias

Estudio y trabajo en grupo

Estudio y trabajo auténomo individual

Métodos de ensenanza
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Método expositivo - Leccién magistral
Estudio de casos

Resolucién de ejercicios y problemas
Aprendizaje cooperativo

ORGANIZACION

Actividades presenciales Tamano de grupo m

- Clases tedricas Grande 32,00
- Clases practicas en aula Informatica 14,00
- Clases practicas de Laboratorio Laboratorio 14,00
Total de horas presenciales 60,00
Trabajo autonomo del estudiante m
- Estudio individual 30,00
- Resolucion de problemas y casos practicos 30,00
- Realizacion de trabajos relativos a los proyectos de grupo 26,00
- Discusion y analisis de resultados de los proyectos y practicas. 2,00
- Exposiciones del trabajo individual realizado. 2,00
Total de horas de trabajo auténomo 90,00

Total de horas 150,00

EVALUACION

Sistemas de evaluacion Recuperable

Técnicas de observacion 30%
Pruebas escritas 40%

Informes y memorias de practicas 30%

Total 100%

Comentarios

- La informacion detallada del desarrollo de las actividades de la asignatura se refleja en el cronograma de la misma (disponible
en el campus virtual https://unirioja.blackboard.com)

- Para los estudiantes a tiempo parcial (reconocidos como tales por la Universidad), las actividades de evaluacién no
recuperable podran ser sustituidas por otras, a especificar en cada caso. Esta posibilidad se habilitara siempre y cuando la
causa que le impida la realizacion de la actividad de evaluacion programada sea la que ha llevado al reconocimiento de la
dedicacién a tiempo parcial.

Con el objetivo de planificar para el estudiante a tiempo parcial las actividades sustitutivas, éste debera entregar al profesor
responsable de la asignatura un documento acreditativo que justifique su dedicacion parcial fuera de la universidad junto con
su dedicacioén horaria.

Criterios criticos para superar la asignatura
Para superar la asignatura el alumno debera cumplir:
- SE1 Técnicas de observacion
- SE2 Informes y memorias de practicas
- SE3 Pruebas escritas: minimo 4 puntos (sobre una escala de 0 a 10 puntos).
Calificacion final: 0.3SE1 + 0.3SE2 + 0.4SES3.
En caso de no superarse la nota minima en SE3 la calificacion final correspondera con la nota SE3.
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